
Mod. .CJt- 1-4-7 



■Mxnistero deCCe Jlttivita 

Ditezione generate -per Co SviCuppo (Produttivo e la Competitivitd 
. '"• "Officio Italiano <Brevetti e 'Marclii 

§2 , 


Autentieazione di copia di document! relativi aila domanda di brevetto per: in 
N. RE2002 A 000073 > 



dustriale 


Si dichiara che Tunita copia e con forme ai document/ orlginali 
depositati con la domanda di brevetto sopraspecificata, i cut daft 
risultano dall'accluso processo verbaie di deposit?. 

Istanza di Correzione depositata alia Camera di Oommercio di Reggio Emilia n. REV0040 del 17/12/2002 
(pagg 7)- 


Roma, II 


>Tl5lRIGENTE 

D.ssa Paola DI CWTIO 


AL MINISTERO DELLE ATTIVITA' PRODUTTIVE MODULO A / 

UFFICIO ITALIANO BREVETTI E MARC HI - ROMA / 
DOMANDA Dl BREVETTO PER INVENZIONE INDUSTRIALE, DEPOSITO R1SERVE, ANTICIPATA ACCESSIBILITY AL PUBBLICO 

A. RICHIEDENTE (I) 

1) Denominazlone | CORGHI S.P.A. 


jTSB^Tv'i I -J ***** 


Resldenza | CORREGGIO (RE) 


2) Denominazlone j \\ 
Resldenza | 


10|1|7|0|0|3|2|0|3|519| | | | ] | 

I LU 

— 1 IN | | | 1 | 1 1 I I I I 1 I 


B. RAPPRESENTANTE DEL RICHIEDENTE PRESSO L'U.I.B.M. 

cognome nome | Ing. Bonfreschi Mario ed altri 


J cc.„sca,e I I I I I I I I I I 1 1 II 1 I I 


denominazlone studio di appartenenza | ING. C. CORRADINI & C. S.r.l. 

via | Dante Alighieri 


J n. |4| 1 I I citta I REGGIO E, 


cap l4|2|l|0|P| (prov) |RlEl 


C. DOMICILIO ELETTIVO destlnatario 


D. TITOLO 


classe proposta (sez/cl/scl) 

I "MACCHINA EOUILIBRATRICE" 


LUJ Mil l 


J cp | I I I I I .Prov,LLI 


ANTICIPATA ACCESSIBILITA' AL PUBBLICO: SI [_| NO |x| 
E. INVENTORI DESIGN ATI cognome nome 

D ICORGHI Remo 

*> I - 


SE ISTANZA : LJJ / LU / 1 I I 


N° PROTOCOLLO | 
cognome nome 


11 


3) 
4) 


F. PRIORITA' 

nazione o organizzazione 


allegato 
SIR 


tipo dl priorita numero di domanda data di deposito 

| 1 1 I LU/LU/I I I I I U 


*> L 


JL 


J I I l/l I l/ l I I I I U 


SCIOGLIMENTO RISERVE 
Data N° Protocollo 

U l/l i l/l I l/ l I I I I I I I 
M l/l I l/l I l/l I I I M I I 


3. CENTRO ABILITATO Dl RACCOLTA COLTURE Dl MICRORGANISMI, denominazione |_ 


H. ANNOTAZIONI SPECIALI 


DOCUMENTAZIONE ALLEGATA 

N.es. 

Doc. 1) [2j | prov | n.pag. jl|2] riassunto con disegno princlpale, descrizione e rivendicazioni (obbligatorio 1 esemplare). 



Doc. 25 [2] | prov | n.tav. |o| l\ disegno (obbligatorio se citato in descrizione, 1 esemplare . 

Doc. 31 I gjE | lettera d'incarico, procura, o riferimento a procura generale . 

Doc. 41 [Oj 1 RIS I 

Doc. 51 [0] 1 RIS 1 



Doc. 61 [Oj 
Doc. 7) [Oj 


RIS 


designazione inventore 

documentl di priorita con traduzione in italiano . 
autorizzazione o atto di cessione 


SCiOGUTM||pO>RlS£RV 

' PPft terT I I I I I 

LLI/LLI/LLJ/LLL 


I I l/l I l/l I l/ l I I I 1 I I I 

confronta singole unita 

LI |/| I l/l 1 l/ l l I I I I I I 


nominativo completo del richiedente 
8) attestati di versamento, totale Euro | Ceiltottailtotto/51 


compilatoil [o[l| llloj |2|0|0|2| firma del (i) richiedente (i) I Ing. Mario Bonfreschi 

CONTINUA SI / NO |N]o| | \\ 


DEL PRESENTE ATTO SI RICHIEDE COPIA AUTENTICA SI / NO 


1 LfJL^ 


J obbligatorio 


CAMERA Dl COMMERCIO IND. ART. AGR. Dl | REGGIO EMILIA 

VERBALE Dl DEPOSITO NUMERO Dl DOMANDA | R£ 2002 A Q 0 Q 0 7 3] Reg .A 
L'anno | DllCmiladuC j , ilgiorno 


J codice l3|5 


J , delmesedi | Ottobre 


richledente(i) sopraindicato(i) ha(hanno) presentato a me sottoscritto la presente domanda.corredata dl pQ| fogH agg.vi per la concessione del brevetto soprariportato. 
ANNOTAZIONI VARIE DELL'UFFICIALE ROGANTE 1 DOMANDA PRESENTATA SU MODELLO INFORMATICO _ 1 


PROSPETTO A 

RIASSUNTO I NVENZIONE CON D1SEG NO PRINCIPAL™ 

NUMERO DO MAN DA | RE 2002 A Op 0 0 7 3 | REG J, DATA Dl DEPOSITO f] I 1 Q H' 9 flQfl I 

NUMERO BREVETTO ( | DATA Dl RILASCIO | | | / 1 | | / | | | | | 

A. RICHIEDENTE <l) 

1) Denomlnazione I CORGHI S.P.A. 

Rcs,den " I CQRREGGIO (RE) 

2) Denomlnazione | _____ 

Residenza | 

D. TITOLO 

I "MACCHINA EOUILIBRATRICE" 


Classe proposta (sez/cl/scl) |G|0 |l M (gruppo/sottogruppo) | | | | / 1 | | | | 

L. RIASSUNTO 
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DESCRIZIONE 

di Brevetto per Invenzione dal titolo: 

"MACCHINA EQUILIBRATRICE" 

a nome CORGHI S.P.A. con sede a Correggio (RE) 

* * * 

II presente brevetto concerne le macchine equilibratrici in 
generale, ed in particolare le macchine equilibratrici per 
le ruote degli autoveicoli. 

Trattasi di macchine che comprendono un albero rotante 
sostenuto in due punti da un telaio, generalmente tubolare, 
il quale e a sua volta fissato ad un basamento molto rigido. 
L' albero e collegato a mezzi atti a porlo in rotazione ad 
una determinata velocita, e sostiene ad una delle sue 
estremita che sporge a sbalzo dal telaio la ruota da 
equilibrare . 

II telaio e sostenuto al basamento mediante mezzi elastici 
che consentono al telaio una liberta di movimento in una 
direzione predeterminata, ed e associato a due trasduttori 
di forza che leggono le forze indotte dallo squilibrio della 
ruota quando essa e posta in rotazione. 

Sono note anche macchine, dette ad albero fisso, nelle quali 
1' albero e direttamente sostenuto dal basamento, e porta 
all' estremita a sbalzo un equipaggio rotante di sostegno 
della ruota. 

Nel seguito viene descritta una macchina ad albero rotante, 
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ma quel che verra detto si riferisce ugualmente ad una 
macchina ad albero fisso sol che si sostituisca l'albero 
fisso al telaio sopra nominate 

Detti due trasduttori di forza sono posti ad una determinata 
distanza uno dall'altro, ed individuano i due piani 
ortogonali all'asse dell' albero nei quali vengono misurate 
le forze squilibranti . 

Un processore elabora i valori di dette forze squilibranti e 
calcola il valore e la posizione delle masse equilibratrici 
in due diversi piani della ruota. 

Le caratteristiche generali delle macchine equilibratrici 
sono ben note ai tecnici del settore, e quindi si omette di 
descriverle in maggior dettaglio. 

Vale solo la pena di precisare, in questa sede, che per 
rendere trascurabile l'effetto delle forze inerziali 
generate dal sistema rotante rispetto alle forze centrifughe 
di squilibrio occorre che la frequenza di risonanza 
dell'intera' macchina, comprese le parti rotanti, sia molto 
maggiore della velocita di rotazione dell' albero. 
II presente brevetto inerisce in modo particolare alle 
sospensioni elastiche del telaio che porta l'albero rotante. 
La soluzione generalmente adottata per dette sospensioni 
comprende una coppia di balestre complanari, poste a 
distanza una dall'altra, ed atte a deformarsi nel piano 
ortogonale all'asse dell' albero. 
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Dette balestre giacciono in un piano parallelo all'asse 
dell ' albero, che puo anche talvolta comprendere detto asse. 
Uno dei problemi che affliggono le macchine note nasce dalla 
necessita di porre in rotazione la ruota da equilibrare ad 
una velocita costante, senza che i mezzi di trasmissione del 
moto influenzino la misura dell ' equilibrio che si deve 
ef f ettuare . 

Per rendere ininfluente l'effetto dei mezzi di trascinamento 

in rotazione dell ' equipaggio rotante della macchina, sono 

note soluzioni che prevedono il lancio in rotazione £> 

dell ' equipaggio ad una velocita predeterminata , e quindi il SE^I^ 1 

<o< < 

disimpegno totale dei mezzi di trascinamento in rotazione §°°{£k£ 


durante 1 ' ef f ettuazione della misura. x^ Q ^ 
Queste soluzioni presentano tuttavia degli inconvenient i cn"^'- 
subordinati che ne rendono talvolta poco conveniente la 
adozione . 

Un primo non trascurabile inconveniente nasce dal fatto che 
durante la eff ettuazione delle misure la velocita 
inevitabilmente diminuisce, influenzando negativamente le 
misure stesse. 

Un secondo inconveniente nasce dalla presenza di giunti 
disaccoppiabili la cui gestione e costruzione non e tra le 
piu semplici, e che presentano un alto costo. 

Lo scopo del presente brevetto e di rendere disponibile una 
macchina equilibratrice di costruzione semplice ed 
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economica, la quale sia esente dagli inconvenienti sopra 
lamentat i . 

In particolare l'invenzione concerne una macchina 
equilibratrice nella quale i mezzi per trascinare in 
rotazione 1' equipaggio mobile siano sempre in presa. 
Gli scopi della invenzione vengono conseguiti da una 
macchina equilibratrice avente le caratter ist iche recitate 
nelle rivendicazioni . 

In particolare la macchina equilibratrice secondo il trovato 
comprende una trasmissione a cinghia sempre in presa, e 
mezzi di sospensione elastica dell' equipaggio mobile 
costituiti da due balestre complanari poste diametralmente 
in relazione al guscio che comprende l'equipaggio mobile, le 
quali giacciono in un piano ortogonale al piano che collega 
l'asse dell' equipaggio mobile all' asse della puleggia di 
trascinamento in rotazione dello stesso. 

II motore sul cui asse e calettata la puleggia motrice della 
trasmissione a cinghia e solidale al guscio o telaio esterno 
fisso dell' equipaggio mobile. 

Grazie alia suddetta conf igurazione le due balestre, sotto 
l'azione del tiro della cinghia si deformano, nel loro 
complesso, secondo una deformata che passa per l'asse 
dell' equipaggio mobile, e quindi la loro deformazione non 
sollecita i trasduttori di forza che sono disposti nel piano 
contenente l'asse dell ' equipaggio m 9^i^rfi , »^§ l'asse della 
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puleggia motrice. 

Le diverse tensioni, comunque esse dovessero variare, cui 
sono sottoposti i due rami della cinghia hanno una 
risultante che puo essere scomposta in una prima componente 
che passa per 1'asse della puleggia motrice, ed e 
perpendicolare al piano che comprende gli assi delle due 
pulegge, motrice e condotta, ed in una seconda componente 
contenuta nel piano comprendente gli assi delle pulegge 
motrice e condotta. 

La seconda componente viene assorbita dal vincolo che rende 
solidale il motore al guscio dell 9 equipaggio mobile, e 
quindi non agisce sui trasduttori di forza. 

La prima componente, traslata nel piano che comprende l'asse 
dell' equipaggio mobile, sollecita le balestre una a 
compressione ed una a trazione nel loro piano di giacitura, 
e genera un momento che deforma le balestre in modo 
simmetrico, secondo una deformata avente l'asse neutro che 
passa per l'asse dell' equipaggio mobile. Quindi la prima 
componente non sollecita i trasduttori di forza. [balestre, 
e le sollecita una a compressione ed una a trazione nel loro 
piano di giacitura] . 

Una eventuale irregolarita di forma della cinghia si traduce 
in una asimmetria delle tensioni nei due rami che a sua 
volta si traduce in una forza ed in un momento analoghi a 
quelli su definiti, e quindi e ininfluente sui trasduttori 
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di forza. 

I trasduttori di forza vengono infatti applicati al guscio 
che sostiene 1'equipaggio rotante nel piano diametrale che 
comprende gli assi dello stesso e della puleggia motrice, e 
raccolgono solo le forze dovute alio squilibrio, risultando 
le altre forze tutte equilibrate tra di loro o ininfluenti 
sui trasduttori. 

Quanto sopra detto vale anche nel caso di trasmissione del 
moto mediante un rullo a frizione, o mediante ruote dentate. 
I pregi e le caratteristiche costruttive e funzionali del 
trovato verranno meglio illustrati nella part icolareggiata 

<o§«§ 

descrizione che segue, la quale con l'ausilio delle allegate z^g^Jg 

tavole disegni ne illustra una particolare preferita forma z^d^§ 

di attuazione data a titolo di esempio non limitativo. di"Z^"^ 

La Fig.l mostra schematicamente una macchina equilibratrice 

in vista laterale parzialmente sezionata. 

La Fig. 2 mostra la sezione II-II di Fig.l. 

La Fig. 3 mostra la sezione III-III di Fig.l. 

La Fig. 4 mostra la posizione dei trasduttori di forza. 

La Fig. 5 e una vista dall'alto di Fig. 4. 

La Fig. 6 mostra una diversa posizione dei trasduttori di 
forza. 

La Fig. 7 e una vista dall'alto di Fig. 6. 

Dalle figure si rileva un robusto basamento 1 comprendente 

un blocco centrale 2 il quale sostiene il telaio tubolare 3-^'™--^ 
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mediante i supporti elastici 4 e 5 facenti capo alia 
struttura 21 conformata a "C". 

II telaio tubolare 3 comprende due cuscinetti di rotolamento 
6 e 7 coassiali i quali sostengono in rotazione 1' albero 8 
della macchina. 

Un motore elettrico 9 tramite la puleggia 91, e la 

trasmissione a cinghia 10, pone in rotazione la puleggia 81 

dell' albero 8 ad una velocita costante e predeterminata. 

Una estremita dell' albero comprende mezzi autocentranti 80 

per il bloccaggio sull' albero della ruota 11 da equilibrare. co^Sn 

I supporti elastici 4 e 5 sono costituiti da due balestre <^^~r> 

complanari disposte simmetricamente che giacciono nel piano z^e^S 

* 2 ° Q g 

ortogonale al piano comprendente gli assi delle pulegge 81 e 5^c^<^ 

Nel caso di t rascinamento a rullo, o mediante ruote dentate, 
le balestre giacciono nel piano ortogonale al piano 
contenente l'asse del rullo o dell' ingranaggio motore, e 
dell ' equipaggio mobile. 

La disposizione e la forma dei detti supporti e tale per 
cui, sotto l'azione delle forze trasmesse dai mezzi di 
trascinamento, essi assumono una conf igurazione deformata 
simmetrica che passa per l'asse dell 1 albero 8, la quale non 
influenza le ulteriori deformazioni tendenziali indotte 
dalle forze di squilibrio. 

Le forze di squilibrio proporzionali alle deformaziQP(1j^i\ 
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tendenziali dei supporti 4 e 5 vengono rilevate da una 
coppia di trasduttori 33 di forza che, grazie alia struttura 
e posizione dei supporti 4 e 5, possono essere posti a 
distanza molto ravvicinata uno dall'altro, in guisa da 
rilevare forze molto alte. 

In sostanza detti trasduttori di forza misurano forze 
propor zionali alia def ormazione tendenziale dei mezzi 
elastici nel piano comprendente l'asse dell ' equipaggio 
mobile e l'asse della puleggia motrice, e sono tanto piu 
sensibili quanto piu vicini tra di loro e quanto maggiore e 
la deformazione tendenziale dei mezzi elastici. 
I cuscinetti che collegano l'albero al telaio, sotto 
l'azione delle forze rotanti di squilibrio, tendono a 
compiere delle oscillazioni nel piano ortogonale al piano 
dei supporti 4 e 5, oscillazioni che si traducono in un 
movimento del telaio il quale sollecita a sua volta le 
sospensioni elastiche a deformarsi non solo per flessione, 
ma anche per torsione. 

La posizione dei trasduttori 33 pud essere scelta in molti 
different! modi, ad esempio essi possono essere associati 
all'albero come in Fig. 4 e Fig. 5, o ancora come in Fig. 6 e 
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RIVENDICAZIONI 


1. Macchina equilibratrice comprendente un guscio o telaio 
sospeso ad un basamento mediante supporti elastici, un 
albero sostenuto girevolmente da detto telaio in due punti a 
distanza prestabilita ed avente una estremita che esce dal 
basamento dotata di mezzi di bloccaggio di una ruota, mezzi 
di trascinamento per porre in rotazione detto albero, e 
mezzi traduttori di forza applicati tra il basamento e 
1' albero, caratterizzata dal fatto che i mezzi di 
trascinamento sono solidali al telaio sospeso, e che tra 
albero e telaio e interposto un supporto elastico 
comprendente almeno due balestre complanari e simmetriche 
rispetto all'asse dell' albero e poste in un piano ortogonale 
al piano che comprende gli assi di detti mezzi di 
trascinamento e di detto albero, e di detti mezzi 
trasduttori . 

2. Macchina secondo la r ivendicazione 1, caratterizzata 
dal fatto che detti mezzi di trascinamento sono mezzi di 
trascinamento a cinghia, e che detto supporto elastico 
comprende almeno due molle a balestra complanari contenute 
nel piano ortogonale al piano che comprende gli assi delle 
pulegge motrice e condotta di detti mezzi di trascinamento a 
cinghia . 

3. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata 
per il fatto che i mezzi trasduttori di forza sono applicator 
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sullo stesso lato dell ' albero . 

4. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata 
per il fatto che i mezzi trasduttori di forza sono applicati 
sui lati contrapposti dell' albero. 

5. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata 
per il fatto che i mezzi trasduttori di forza sono applicati 
alia minima distanza compatibile col loro ingombro. 

6. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata per 
il fatto che i mezzi trasduttori di forza sono applicati 
direttamente tra 1' albero ed il basamento. 0 *> 

_ l_Lj — «™ 

7. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata ccJ-oSl 

j- < Q < J~ 

per il fatto che i mezzi trasduttori di forza sono applicati S§S^-g 

< o o 5*cc 

tra il basamento ed un telaio che . sostiene girevolmente s £°dg 

? «g- O <? T- 


3 


1' albero. . £ - • 

£§ 

8. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterxz zata 
dal fatto che detti mezzi di t rascinamento sono mezzi di 
trascinamento a rullo, e che detto supporto elastico 
comprende almeno due molle a balestra complanari contenute 
nel piano ortogonale al piano che comprende gli assi del 
rullo e dell' equipaggio mobile. 

9. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata 
dal fatto che detti mezzi di trascinamento sono mezzi di 
trascinamento a ingranaggi,. e che detto supporto elastico 
comprende almeno due molle a balestra complanari contenute 
nel piano ortogonale al piano che comprende gli assi del 


24039 

RE 2 00 2 A 0 0 00 73 


pignone motore e dell' equipaggio mobile. 


joANTG ALIGHIHR? r ' 
* n REGGIO EMILIA 
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puleggia motrice. 

Le diverse tensioni, comunque esse dovessero* variare , cui 
sono sottoposti i due rami della cinghia hanno una 
risultante che pud essere scomposta in una prima componente 
che passa per l'asse della puleggia motrice, ed e 
perpendicolare al piano che comprende gli assi delle due 
pulegge, motrice e condotta, ed in una seconda componente 
contenuta nel piano comprendente gli assi delle pulegge 
motrice e condotta. O w =p< 


La seconda componente viene assorbita dal vincolo che rende ^tEz^o 
solidale il motore al guscio dell' equipaggio mobile, e §cq2£S 


quindr non agisce sui trasduttori di forza. ^5^2^ 
La prima componente, traslata nel piano che comprende l'asse d>"f 


*5 c3 . 


dell' equipaggio mobile, sollecita le balestre una a 
compressione ed una a trazione nel loro piano di giacitura, 
e genera un momento che deforma le balestre in modo 
simmetrico, secondo una deformata avente l'asse neutro che 
passa per l'asse dell 7 equipaggio mobile, Quindi la prima i 


componente non sollecita i trasduttori di forza. 

[balestre, 
e nel loro 

e le sollecita una a 
piano di giacitura] . 

compressione ed una a trazion 



Una eventuale irregolarita di forma della cinghia si traduce 
in una asimmetria delle tension! nei due rami che a sua 
volta si traduce in una forza ed in un momento analoghi a 
quelli su definiti, e quindi e ininfluente sui trasduttori 
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RIVENDICAZIONI 

1. Macchina equilibratrice comprendente un gtiscio o telaio 
sospeso ad un basamento mediante supporti elastici, un 
albero sostenuto girevolmente da detto telaio in due punti a 
distanza prestabilita ed avente una estremita che esce dal ' 
basamento dotata di mezzi di bloccaggio di una ruota, mezzi 
di trascinamento per porre in rotazione detto albero, e 
mezzi traduttori di forza applicati tra il basamento e 
1' albero, caratterizzata dal fatto che i mezzi di $ d 
trascinamento sono solidali al telaio sospeso, e che tra 0 ^^il 


ilbero / e telaio e interposto un supporto elasticoifjt ii§ 


comprendente almeno due balestre complanari e simmetriche lo of 1 

^ 5 ° Q o 

rispetto all'asse dell' albero e poste in un piano ortogonale 3 3 d>>f 
al piano che comprende gli assi di detti mezzi di ^ 
trascinamento e di detto albero, e di detti mezzi 
trasduttori. 

2. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata 
dal fatto che detti mezzi di trascinamento sono mezzi di 
trascinamento a cinghia, e che detto supporto elastico 
comprende .almeno due molle a balestra complanari contenute 
nel piano ortogonale al piano che comprende gli assi delle 
pulegge motrice e condotta di detti mezzi di trascinamento a 
cinghia . 

3. Macchina secondo la rivendicazione 1, caratterizzata 
per il fatto che i mezzi trasduttori di forza sono applicati 


ALLEGATO "A": Rettifiche alia descrizione della domanda di brevetto per invenzione ind.le 

No. RE2002 A 000073, contenente No. 2 postille, richieste con istanza 
depositata il presso la CCTAA di Reggio Emilia. 
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Postille : 


1) A pag. 6, righe 19,20,21, si elimina quanto interlineato 
in rosso. 

2) A pag. 10, riga 11, si sostituisce con "basamento". 
Per approvazione . 

Reggio Emilia, li ^ ? D I C. 2002 

UN MANDATARIO 

Ing. MARIO BONFRESCHI 
c/o Ing. C. CORRADIN1 & Cj.r.l. 

4, VIA DANXEMlIGHIEF^ 
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